robotok telepitését, programozasat-, esettanulmanyok készitését, illetve PLC-k programozasat hivatott biztositani. A mai kor
kovetelményeinek megfelelGen a kiilonbo6z6 gyartasi folyamatokba is beépiilnek az ipari robotok és a PLC-k, ezzel novelve a
termelékenységet, tovabba az ilyen rendszerek alkalmasak a napjainkban jelentkez6 munkaeréhiany kivaltasara.
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REFERENCIAK
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Eddig emberi munkaerével végzett folyamatok felmérése

Ipari robotok telepitésének megtervezése, programozas, szimuldcio készitése
A munkatér elemeinek CAD alapu modellezése

Egyedi, munkadarab-, illetve feladatspecifikus robotmegfogok tervezése
Robottal elvégzett folyamatokrdl esettanulmanyok készitése

PLC programozas, szimuldcié/vizualizacio

Robottal megoldott feladatokrél esettanulmanyok kidolgozasa
Robotprogramozasi tanfolyam alap- és haladé szinten
Robottal elvégzendé feladat szimulacidja

PLC programozasi tanfolyam

Fanuc LR Mate 200iC ipari robot

KUKA KR15/2 ipari robot, illetve 3 darab KUKA KR210-2 tipusu ipari robot

Festo MPS rendszer, pneumatikus pozicionald szan, RVJ-2 Mitsubishi ipari robot
Bosch Rexroth PLC oktatdi laboratérium

Robotos szerelési folyamatokra esettanulmanyok (Robert Bosch Power Tool Kft.)

Csévezeték szerelvények porfestésére alkalmas Kawasaki robotos cella betizemelése (Ferona Kft.)
PLC programozasi tanfolyam megtartdsa 2019/20 Il. félévében

Két darab robot programozasi tanfolyam megtartdsa 2018-ban

Ultrahangos mosogép PLC vezérlésének korszer(isitése (Bosch Rexroth Pneumatika Gyarto és Kereskedelmi
Kft.)

Posztprocesszor készitése Kuka KR15-2 ipari robothoz
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