ROBOTIZALAS

Ez a fokuszteriilet elsGsorban az ipari robotok telepitése, programozasa-, illetve esettanulmanyok készitését hivatott
biztositani. A mai kor kévetelményeinek megfelel6en a logisztikai folyamatokba is beépiilnek az ipari robotok, ezzel novelve
a termelékenységet, tovabba az ilyen rendszerek alkalmasak a napjainkban jelentkez6 munkaerd&hiany kivaltasara.

KOMPETENCIAK

e Eddig emberi munkaerével végzett folyamatok felmérése

e Ipari robotok telepitésének megtervezése

e Robotok programozésa, szimulacié készitése

e A munkatér elemeinek CAD (Computer-aided Design) alapi modellezése
e Egyedi, munkadarab-, illetve feladatspecifikus robotmegfogdk tervezése
e Képfeldolgozo rendszer robothoz illesztése

e Robottal elvégzett folyamatokrdl esettanulmanyok készitése
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- 0 - e Robottal megoldott feladatokrdl esettanulmanyok kidolgozasa
e Robotprogramozasi tanfolyam alap- és haladé szinten
= e Robottal elvégzett feladat szimuldcidja, folyamat optimalizacidja
SZOLGALTATASOK
e Fanuc LR Mate 200iC ipari robot
e KUKA KR15/2 ipari robot
e Festo MPS rendszerbe integralt, pneumatikus pozicionald szannal felszerelt RVJ-2 Mitsubishi ipari robot
ESZKOZOK e 3+2 darab KUKA KR210-2 tipusu ipari robot (Erkezében)
e Robert Bosch Power Tool Kft.: Robotos szerelési folyamatokra esettanulmanyok készitése
e Ferona Kft.: Cs6vezeték szerelvények porfestésére alkalmas Kawasaki robotos cella belizemelése

. e Posztprocesszor készitése Kuka KR15-2 ipari robothoz
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